
Wireless_Rs232c

ボード ボード

注記）PICマイコンのクロックを避ける為、RS232Cケーブルで離す。

RS232Cケーブル
入出力端子

(ストレート)

Wireless Board との構成
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注記）１．JP2はパソコンと接続時は1-2,3-4ショートピンで接続のこと、

２．PICマイコンのボーレイトは2400bps(固定)となっている。
wireless_rs232c Boardと接続時は1-3,2-4と接続のこと。
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