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自己保持回路２：

X00-Y00+x01 Y00

X01 x02

X03

X04 X05

x06

X07

X08
Y02

((X01+x02-X03)+(X04+X05-x06))-X07+X08 Y02

X00-M00+x01

参考例１：

x00 X01

X02

X03 X04

X05

X07

t02

T02

Y03

x00+X01-X02+X03+X04-X05+t02 Y03

X07 T02

参考例２：

X00 x02

X03

X04
Y05不能例　：

この例は出来ません

(X01+x02-X03)+(X04+X05-x06)-X07+X08
又は でもOKです

And；"+"

Or ；"-"

出力；大文字
Y00

優先；"(  )"

←テキスト記入例

a接；大文字

b接；小文字
x01

X01

又は
 (((x00+X01-X02)+(X03+X04)-X05))+t02

でもOKです

自己保持回路１：

←テキスト記入例

←テキスト記入例

←テキスト記入例

TUSB-16DIF Programable Controllerのプログラム参考例
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